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ABSTRACT: 

a. The invention relates to a self-weighing trailer intended for 
weighing 

grains or crushed vegetable matter. 

b. Trailer characterised in that the hopper is supported by 
weighing means 

associated with an electronic box comprising a device for 
displaying the weight 

of the grain or of the fodder. Trailer characterised in that it 
comprises an 

ejection rotor which ejects the matter at a height of three 
metres into an 

agricultural trailer or other transport means. 

c. The present invention finds its application in all technical 
agricultural or 

para-agricultural bodies which are related to the problems of 
measuring yield. 
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@ Remorque auto-peseuse de cerealas et fourrages. 


@) A Llnvention conceme une remorque auto-peseuse desti- 
nSe d la pes6e de grains ou da mati^ v6g6tates broydes. 

h Remorque carBCt6ris6e en ce que la tr6mie est support6e 
par des orgates de pesde assodds d un boTtier ^lactrohique 
oomportant un disposftif d'affichage cfai poids du grain ou du 
fourraga Remorque carect6r{s6e en ce qu'ette comporte un 
rotor d'6jectk)n qiA 6JectB la matidre k une hauteur de trois 
mdties dans une remorque agrioote ou autre moyen de trans- 
port 

a La pr6sente invention trouve eon appBcation dans tous 
les oigartfsmes technique agriooles ou psra-agricoles qui sent 
tigs aux probl&mes de mesure de rendement 
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La technicit^ croissatite de 1 * agricul turs pcse un probleme general de la mesure 
du r en dement. Four real is er cette me sure y 11 s*aglt de peser une quantite de 
grains ou de four rages et de me surer la surface sur laquelle a ete recolte le 
grain ou le fourrage. 

5 pre sen tc inwHticn ccncerne une remorque des tinea a la reception et a la pesee 

de grains ou de fourrages pour determiner le rendement de production et a 1* ejec- 
tion de la matiere pesee dans une remorque agricole ou tout autre moyen de trans- 
port* Cette remorque est d*un type compact, con^orte un chassis pourvu de xoues, 
une tr^raie de reception du grain ou de la matiere vegetale broyee, un dispositif de 

.0 pesee, un syst-rae d' ejection de la matiere contenue dans la tremie et est suscepti- 
ble d'etre attelee derriere un tracteur pour le deplacement dans les champs lors des 
pesees et derriere une volture pour les d^placements rou tiers d'un lieu a un autre, 
ceux-ci pouvant etre distants de plusieurs kilometres* 

La presente invention a done pour but de creer une remorque permettant de peser le 
[5 grain ou le fourrage, pour une surface donnee, a la sortie de la vis de vidange d'un 
engin de recolte tel qu'une moissonneuse battcuse ou a la sortie de la goulotte d'e- 
jection d*un engin de recolte tel qu'une ensileuse a fourrage* 

La presente invention a egalement pour but de creer une remorque, susceptible d'etre 
utilisee en differents lieux en France ou I 1* Stranger, done tr&s mobile et permet- 
20 tant une capacity de pes^e ilev^e (1 5O0 kg de grains ou de fourrages) tout en etant 
d'un prix de revient modere* 

La presente invention a enfin pour but de creer une remorque destinee a la pesee de 
grains ou de fourrages en pleln champs et permet d'evacuer la matiere pesee a une 
hauteur de 3 metres par 1' intermedialre d'un dispositif d*ejection* 

25 A cet effet, 1' invention conceme une remorque destinee a la pes^e de grains ou de 
fourrages pour determiner le rendement de production, cette remorque etant d*un type 
compact, susceptible d'etre attelee derriere un tracteur et com^ortant un chassis 
pourvu de roues sur lequel est montee une tremie, remorque caracterisee en ce que 

30 la tr&nle est supportee par des organes de pesee du grain ou de fourrage contenu 

dans la tremie» ces organes de pesee Stant associes a un boitier a un boxtier elec- 
tronique comportant un dispositif d*affichage du poids du grain* 

Alnsi, 11 est possible de peser une quantity importante de grains ou de fourrages 
rlcolt^e sur une surface donnie pour ^tablir le rendement h la production* Gr&ce 
35 au dispositif d*affichage, il est possible d*obtenir le poids du grain pesSe en 
lecture dlrecte* 

Selon une autre caracteristique de I'inventlony les organes de pes^e sont consti- 
tues de trois capteurs de force k jauge de con train te associes au boxtier 
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el ec LTOTiique et supportant en perrianence la treinie de reception du grain ou A: 
fourrage 

Selon une autre caracteristique de 1* invention, le chassis est surmonte de 
supports venant s'appliquer sous chaque angle de la tremie de reception du 
grain oa du fourrage* Ces supports, reglables en hauteur, eWtent ainsi la de! 
5 truction dcs organes de pesee en Ics protegeant des surcharges. 

Selon une autre caracteristique de 1* invention, la tremie est constituee d*un 
cadre metallique, caracterise en ce qu*il comporte des epaulements cooperants 
avec les organes de pesee ; la tremie est de forme rectangulaire* Le corps dc 

la tremie est constitue dans sa partie basse et mediane de tdle metallique et 

- 1. ^ J 1 j« 1 i: (la tSle metallique et le metal deploy 

10 dans sa partie haute « de metal aeploye. ^.^ Z t ^'^^ \ 

peuvent etre ren^aces par toute autre matrere permettant le meme usage). 

Selon une autre caracteristique de 1' invention, la tremie comporte a sa base, 
deux trappes identiques, de forme rectangulaire, permettant la vidange de la 
matiere contenue dans la tremie et susceptibles de se deplacer de fa^on convex 
gente dans un plan horizontal de telle sorte que lesdites trappes su superpose 
15 au centre de la tremie lors de I'ouverture maxinum de la partie inferieure de 
ladite tremie. 

Selon une autre caracteristique de 1' invention, lesdites trappes sont suscept: 
bles de se deplacer de fagon convergentea dans un plan horizontal par 1* inter 
mediaire de glissieres en U fixees a la base de la tremie et paralleles a la 
longueur des dltes trappes. 
20 Selon une autre caracteristique de !• invention, I'ouverture et la fermeture d 
chaque trappe est commandee mamiellement par un systeme a cremalllere actiomn 
par une manivelle. Chaque manlvelle peut^etre actiorni^e independanonent et est 
fixee sur la par-tie inferieure de ladite tr&nie. 

Selon une autre caracteristique de 1' invention, lesdites trappes sont disposal 
25 a la base de la tremie, sans aucun confiact ext^rieur et font partie integrant* 
avec les glissieres, les cr email leres et les manivelles, de la tare de la tre 
mie de reception du grain ou du fourrage* 

Selon une autre caract&ristique de. 1* invention, la remorque conqKnrte un conqu< 
situi sous lesdites trappes de vldax^e de la tr&oie de reception et dans lequ< 

30 la matiere pesSe tombe par gravit£» 

Selon une autre caracteristique de 1* invention, le dispositif d* alimentation • 
rotor d* Ejection de la matiere pes£e est const! tuS d*une vis hilicoXdale anl- 
mSe en rotation 2fc I'int^rieur et au centre du conquet^par un arbre de trans- 
mission entraine en rotation par le rotor d*£jection» 

35 Selon une autre caract&ristique de l^lnventian. Me dispositif d* alimentation • 
rotor d* Ejection est situ£ sous la tr&iie de reception de la matiere k peser f 
parallelement a la longueur de la tr£mle» 

Selon une autre caracteristique de 1* invention, le rotor d'^Jection de la mat: 
re est 8ito£ & l*avant de la remorque et perpendiculairenient an conquet et & 1 
W vis h£licoidale« 


2581602 

- 3 - 


Selon une autre caracteristique de I'invention, U rotor d'ejection est en- 
traing en rotation par cardan a partir de I'arbre de =sortie du vehicule trac- 
teur, rotor d' ejection caracteris^ en ce qu'll projette Ic grain ou le four- 
rage I one hauteur de trois (3) metres dans une remorque agricole ou tout autre 
TDoyen de transport ou de reception, 

Selon une autre caracteristique de I'inverition, le rotor d' ejection peut pro- 
jet er la matiere h droite. a gauche, h I'arriere ou I I'avant de la remorquc 
grace a une goulotte d« ejection, 

Selon une autre caracteristique de I'invention, la goulotte d'ejection peut 
effectuer une rotation li 360«» ct est caract^risfie en ce qu'elle comporte S son 
extremite un dispositif permcttant de diriger la matiere ^ject^e a diff^rentes 
incllnaison$sur un plan vertical, 

Selon une autre caracteristique de I'invention, un chamiSre fixSe & la base de 
la goulotte d'ljection permet de plier ladxte goulotte dejection I i'intgrieur 
de la tremie durant la phase transport, 

Selon une autre caractgristique de l«invention, la goulotte d'^jection comporte 
a sa base un moyen de verrouillage du type grenouillere ou du type femiature a 
tirant, moyen de verrouillage caractSrisS en ce qu'll permet le blocage de la 
goulotte d'ejection en position verticale durant la phase travail, 
Selon une autre caracteristique de I'invention, une roue jocker est fixle h I'a- 
vant de la remorque sur le timon d'attelage. 

Enfin, selon une autre caracteristique de I'invention , la remorque est equipSt 
d'un frein de parking, d'un frein par inertle, d»essleux a suspension par barrc 
de torsion et de feux d'^clalrage, tous ces lUments Itant homologuls pour I'u- 
tilisation routiere de la remorque. 

La presents invention sera mieux comprise I I'aide des schSmas de realisation 
de la remorque conformes a I'invention representes sur les planches cl-jolntes 
dans lesquelles t 

- la figure 1/4 est une vue de c8te de la remorque- 

- la figure 2/4 est une vue partlelle de I'amfere de la remorque 

- la figure 3/4 est une vue de dessus de la remorque nous montrant en pointilie 
la position des trappes lorsque celles-ci sont ouvertes, 

- la figure 4/4 est une vue de dessus de la remorque sur laquelle sont schemati- 
ses en pointllies, le conquet de reception et la vis heilcoSdale. 

Selon la figure 1/4 , la remorque autopeseuse est de construction compacte. EUe 
comporte un chSssts 2 pourvu d'un moyeu 3 portant les roues 4. Le chSssis 2 porte 
egalement les supports 16 du systeme de pesee, les butees 6 de protection du sys- 
t^ de pesSe ct le conquet 8 d'ivacuation de la matlere vers le rotor. 
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La partie avant du chassis 2 comporte un Linon d^attelage 15 sur lequel sonc 
fixes, un crochet lA, utie bequille 17 conprenant una, roue jocker 18, un rotor 
d' ejection 9» 

Les capteurs de pesee 5 supportent la treraie 1 de reception de la matiere* La 
tremie 1 contporte, a sa base, des glissieres 25 perraettant l*ouverture des tra 
pes de vidange et dans sa partie haute, les rehausLses 12 en ntltal deploy^. Ces 
rehausses 12 avant et arriere de la reraorque peuvent se plier vers l*interieur 
de la treraie* Les organes de pesee sont constitues de trois capteurs 5 a jaugc 
de contralnte fixes au spmnet des supports IS* Ces capteurs 5 supportent la tr 
znie 1 par l*intennediaire d'^paulements 19 et sont associes a un boitler ilect 
nique non represente sur les sch^mas* Le conquet 8 situe sous la tr^mle 1 recu 
le la matiere pesee qui tombe par gravite des trappes 13* L* Evacuation de la n 
tlere vers le rotor s*effectue par I'intermediaire d'une vis helicoSdale 7 ani 
en rotation par des poulles 20 et un arbre de transmission 21* Get arbre de tz 
mission 21 etant anifoe en rotation par le rotor 9* Des courroies trapezoS dales 
22 assurent la transmission entre les poulies 20* 

Le rotor 9 est anlrai en rotation par cardan a partir de 1' arbre de sortie du i 
hicule tracteur et fijecte la matiere par IHntennediaire de palettes 23* 
La goulette d' ejection 10 peut effectuer unc rotation h 360* et Jiossede h son 
trend te im dispositif 11 qui permet d'orienter 1* ejection de la matiere a difl 
rentes inclinaisons sur un plan vertical, Ce dispositif 11 est reglable par 1' 
pEratcur grace a la cordelette 24* La goulotte d' ejection 10 peut se replier t 
position transport comma le montre le schema en pointille* 

Dans la position horizontale de la goulotte d*Ejection 10, la reroorque possedc 
un faible encombrement et peat etre attelee et tract^e sur route sans aucune < 
ficulte. 

En position pesee, la remorque est tractee par un tracteur, la goulotte d»gje< 

10 est en position verticale* 
Dans le cas de pesEe de grain, l*engin agricole de r£colte» tel qu*une noissox 
se batteuse, est rax%£ pres de la remorque et ren^lit de grains la treraie de i 
ception 1« systeme de pesSe est mia en .marche et la coop&catlon entre les c 
teurs de force 5 et la bottler £lectronlque pemet de determiner le polds du { 
dans la tremie correspondant a la r£colte effectuee eur une surface dS terming 
La pesee se lit directement par affichage a cristaux liquides* I/>rs de l^opgrt 
de vidange, la remorque est plac^e pres d*une remorque agricole* d*un camion c 
tout autre mo yen pour recevoir la matiere pesle, en orientant la goulotte d*£: 
10 dans la direction ou l^on desire iSvacuer la matiere* 
Le rotor 9 et la vis h£llcoZdale 7 sont mis en rotation simul tan&nent# 
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O r/c-7-:rattur ouvre n^nuell c-.-?nt et irc'c r)onda""icn t les trsppcs l3 atin Que la ria- 
cic-re tombe par gravite dans le conquet de reception* Cette niatiere est entrai- 
nee vers le rotor d'ejection 9 par 1 ' intermediaire de- la vis helicoldale 7 pour 
etre ejectee. La vidange de la remorque auto-peseuse peut s*effectuer alors que 

5 celle-ci est arretee ou bien avec la renjorque en mouvement, Dans ce cas, la re- 
morque agricole, dans laquelle le grain est ejecte, evolue paralleletuent a la 
reniorque auto-peseuse, 

Dans le cas de pesee de ma tier e vegetal c broy^e, I'engin agricole de recolte, tel 
qu'une ensilcuse a fourrage, evolue sur la parcelle et ejecte en permanence la 
10 matiere par 1« intermedia ire d'une goulotte d'ejection, De ce fait, le tracteur, 

tractant la remorque auto-peseuse, evolue parallelement h I'cnginde recolte, per- 
raettant ainsi de recueillir la matiere broyee dans la tremie 1. La pes^e de la ma- 
tiere et la vidange de la tremie 1 s'effectuent selon le meme principc que lors de 
la pesee de grains* 
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1°) Remorque destltiee a la pesee de grains ou de ma tier es vege tales broyees po 
determiner le renderoent de production de parcelles d'experiToentation ou agrico 
Cette remorque, de construction compacte, peut etre attelee derriere un tract e 
ct comporte un chassis pourvu de roues sur lequel est loontee une tremie » . reraor 
caracterisee en ce que la treniie 1 est supportee en permanence par des organes 
pesee 5 du grain ou de la tnatiere vegetale broy^e contenu dans la tremie 1, c 
organes de pesee 5 £tant associes a un boitier electroAique, non represents, c 
portant un dispositif d'affichage, du poids du grain, a cristaux liquides* 

2°) Remorque auto-peseuse, conforme h la revendication 1, caracterisee en ce q 
con^rte un dispositif de vidangc du grain cm de la matiere vegetale broySe pe 
mettant de transferer la quantite de grains ou de loatiere vegetale contenu dar 
tremie de reception (1) vers un vehicule agricole de transport. La matiere est 
jectSe a une hauteur de 3 metres et I'ejection peut s'effectuer avec la remorc 
arrets e ou bien en mouvement* 

Remorque caracterisee en ce qu'elle permet de peser, du grain ou de la matiere 
getale broyee, dans des champs au relief plus ou moins vallonne, avec un seul 
rateur et permet tant une activite splcifique* 

30) Remorque auto-peseuse conforme aux revendications 1 et 2 precedentes, can 
risee en ce que trols montants metalllques vertiiiaux, tels que des profiles r< 
gulaires, sont fixes sur le chassis, I'extremite libra superleure des montanti 
etant pourvue des organes de pesee 5 du grain ou de la matiere vegetale broyei 

4<>) Remorque auto-peseuse, conforme aux revendications 1 a 3 x>recedentes, can 
terisee en ce que quatre montants mStalllques verticaux, tels que des profile 
Carres, sont fixes a chaque angle du chassis, I'extremite libra superleure de; 
Tomtants etant pourvue de butees permettant la protection 'des organes de pes^i 
5 en cas de surcharge de la tremie 1* 

50) Remorque auto-peseuse^ conforme aux re'vendicaticms 1 & 4 pr€c£dentes« can 
risSe en ce que les organes de pes&e 5 sont constltu£s de trols capteurs a Jai 
de contrainte associes a un bottler ^lectronique alisneatS par une batterle. 

6^) Remorque auto-peseuse, conforme aux revendications 1 5 prSc&dentes, can 
tSrisSe pn ce que la tr&nie 1 est constitu^ d*rm cadre en profiles rectangulj 
dans sa partle mSdiane* Le corps de la tr&oie est constltne de t81e mStalliqi 
dans sa partle basse et mSdiane ct de metal deployS dans sa partle* haute. la j 
tie InfSrleure de la tremie est pourvue de deux trappcs de vidange rectangular 
13. 
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7®) Remorque auto-peseuse, conforme aux revendications 1 a 6 precedentes, ca- 
racteriBee en ce qu'un conquet de reception B est positionne sous les trappes 
de vidanges 13 et pourvu en son centre d'une vis helicoidale 7 permettant d«e- 
vacuer la raatiere pesee vers Ic rotor d' Ejection 9. 

80) Rcmorque auto-peseuse, conforme aux revendications 1 a 7 precldentes, ca- 
racterisee en ce qu»un rotor d'ejection en rotation 9 situe a I'extremite avant 
du conquet de reception 8, permet l»ejection de la matiere par I'intenn^diaire 
de palettes 23 et de la goulotte d* ejection 10, 

90) Remorque auto-peseuse, conforme aux revendications 1 a 8 prec^dentes, ca- 
racterisee en ce que Ic rotor d' ejection est anime en rotation par cardan h par- 
tir de l*arbre de sortie du vehlcule tracteur» 

100) Remorque auto-peseuse, conforme aux revendications 1 a 10 precedentes, ca- 
ract^risSe en ce que la goulotte d« Ejection 10 peut effectuer une rotation a 
3600 et possede a sa base, une chamiere permettant de positionner horizontale- 
ment la goulotte d'ejection durant la phase transport. 

11°) Remorque auto-peseuse, conforme aux revendications 1 a 10 precedentes, ca- 
racterisee en ce que la goulotte d'ejection 10 possede a son extr^nitd un dispo- 
sitif permettant l»orientation de I'ejection de la raatiere, a differentes incli- 
naisons sur un plan vertical. 
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FIGURE 2/4 
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FIGURE 4/ A 



